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0 Information de sécurité

Félicitations ! Vous étes dorénavant propriétaire d'Alpha 1S, le robot
intelligent. Avant d'utiliser Alpha 1S, veuillez lire ce manuel avec
attention et scanner le QR code pour télécharger I'application de
contréle.

1. L'utilisation d'Alpha 1S par les enfants de moins de 14 ans doit étre supervisée par
un adulte.

2. Pour éviter toute blessure ou dommage du robot, veuillez ne pas insérer vos doigts
ou tout autre objet étranger dans ses articulations et connecteurs.

3. Alpha 1S a en permanence besoin de votre attention et affection. Veuillez le traiter
avec douceur et précaution.

4. Ne démontez jamais seul Alpha 1S. Pour toute réparation, contacter le service
client qualifié (vous référer a la section « Support Client »)

5. Tenir Alpha 1S a bonne distance de votre visage et de celui des jeunes enfants.

6. Alpha 1S n'est pas résistant a I'eau. Le tenir toujours éloigner de toute flamme.

7. Utiliser Alpha 1S sur des surfaces planes sans chaos, pentes, ou flaques d'eau qui
pourraient entrainer sa chute.

8. Lorsque vous programmez des actions et que vous les testez, Alpha 1S pourrait se
tordre les articulations a cause d'une erreur de programme. Veuillez dans ce cas
I'éteindre immédiatement pour éviter davantage de dommages.

9. Les moteurs d'Alpha 1S étant congus avec une grande précision, veuillez éviter
tout risque de chocs.



10.

1.

12.

13.

14.

15.

Lorsqu'Alpha 1S bouge ou effectue une action, ne pas forcer le mouvement de
ses articulations pour éviter de I'endommager.

Eviter de faire tomber Alpha 1S afin de ne pas I'endommager. Veillez a sa
sécurité et son espace lorsqu'il effectue un mouvement. Ne pas l'utiliser au bord
d'une table, prés d'un escalier ou toute autre endroit ou il pourrait tomber. La
garantie ne couvre pas ce genre de dommages.

Les rouages dans les moteurs sont des éléments amovibles et remplacables.
Apres une longue et excessive utilisation, il est nécessaire d'effectuer un
remplacement de ces éléments. Pour éviter tout remplacement trop fréquent et
abusif, nous conseillons une utilisation limitée a une heure d'affilée. Alpha 1S a
lui aussi besoin de se reposer!

Le temps de chargement optimal de la batterie est d'environ 2 heures. Utiliser
uniquement le chargeur fourni avec Alpha 18S.

Suspendre toute utilisation lorsque les rotors/moteurs sont en surchauffe, vous
pourrez reprendre |'utilisation lorsqu'ils auront refroidi.

Eviter de toucherAlpha 1Slorsqu'il est en mouvement.

@ Veuillez éteindre immédiatement votre robot et contacter notre
service client lors des circonstances suivantes :

a.Alpha commence a émettre de la fumée ou une odeur de brulé.

b. Les composants internes d'Alpha 1S sont entrés en contact avec de I'eau ou
autres objets étrangers.

c. Alpha estendommagé.

Ce document contient des informations trés utiles !
Gardez-le s'il vous plait !!!

Important :

@ L'application mobile vous aide a mieux utiliser le robot. Veuillez scanner le QR code sur la
couverture de ce manuel ou taper « Alpha 1S » dans I'"AppStore ou le GooglePlay pour
télécharger cette application.

@ Vous pouvez programmer le robot pour créer de nouveaux mouvements avec le programme
PCimaginé pour Alpha 1S. Ce programme peut étre téléchargé a partir de la page « Service &
Technologie » de site internet de UBTECH Robotics : http://www.ubtrobot.com ainsi que
celuidu distributeur : www.pnj-cam.com

© Pourle manuel d'utilisation du logiciel, veuillez vous référer a la page « Service & Technologie »
du site UBTECH et sur le site de PNJ.




Contenu du paquet

Parameétres du produit

Dimensions du produit: 418x198x109(mm)

Poids du produit: 1.63kg

Voltage: DC6.8V-DC9.6V(Standard: 7.4V)
Ampérage: 1A-3A

Capacité de la batterie: | 7.4V 2200mAh

Audio: 8Q2W

Connectique:

1) Port Mini USB : USB 2.0

2) Port pour carte Micro SD : 128MB~16GB

3) Port de communication : Dual mode Bluetooth 3.0
/4.0 BLE+EDR

Parameétre des moteurs:
1) Force de torsion : DC6.5V: 8kg * cm,
DC8.5V: 12kg * cm
2) Vitesse de course : DC6.5V: 0.2385/60°,
DC8.5V: 0.1985/60°

Température de fonct‘ionnement:‘—S"C ~85C

Manuel d'utilisateur, cable de téléchargement,
chargeur ou adaptateur.

Manuel
d'utilisateur cable de chargeur ou
e téléchargement adaptateur

Pieces et composants

LED des yeux

LED des
oreilles

Réinitialisation pyini'yss

Marche/Arret ™.
DC-

IN




Piéces et composants

Contréleur

Le plateau principal est stocké dans la poitrine d'Alpha 1S avec les boutons d'opération au dos de celui-ci.
Ce plateaucorresponda son cerveau, il controle et coordonne toutes les articulations, leur permettant
de bouger ensemble.

L'interaction humain-robot se fait au travers du panneau de contréle, comprenant un bouton

d'alimentation Marche/Arrét, une interface de rechargement, un port USB et un bouton « Reset/Start ».

Leurs positions sont montrées ci dessous.

O Reset ©® Marche/Arret

® Mini USB O DC-IN

Pieces et composants

Moteurs

La série Alpha contient plusieurs moteurs. Chacun d'entre eux a un numéro d'identification propre (1D).
L'ID des articulations correspondantes est montré dans le diagramme ci dessous. La vitesse et I'angle
avec lesquels ces articulations bougeront sont contrélées par les moteurs dont I'ID correspond.



Piéces et composants

Batterie

La batterie est située au niveau de I'abdomen d'Alpha. Il s'agit d'une batterie spéciale haute capacité li-
ion munie d'un circuit de protection contre la sur-charge et la sous-charge.

Chargement

Avant d'utiliser Alpha, assurez-vous qu'il est entierement chargé. Veuillez brancher le cdble de
chargement sur le port DC-IN et le connecter a une prise AC 220V/110V. Lorsque l'indicateur de
chargement est rouge, le chargement est en cours. Lorsqu'il est terminé, I'indicateur devient vert.

Anoter : Alpha peut étre débugué alors qu'il est en cours de chargement.

Piéces et composants

Accessoires de chargement

« ALPHA est équipé d'une batterie 7,4V non détachable et non remplagable. En cas d'endommagement,
veuillez contacter le service client.

« Le chargeur doit étre utilisé par un adulte ou sous la supervision d'un adulte

« Vérifiez régulierement I'état du cable de chargement et des autres éléments pour vous assurer qu'ils
ne sont pas endommagés.

« Le chargeur n'est pas un jouet et Alpha n'est compatible qu'avec le chargeur recommandé (100V-240V
input, 9,6V 2A Output).

» Vous pouvez utiliser un chiffon humide pour nettoyer Alpha. Veuillez le déconnecter du chargeur
avant nettoyage.

Veuillez demander a un adulte de superviser |'ouverture de la boite.
Ce produit ne doit pas étre chauffé.



Utiliser Alpha 1S

En mettant le bouton On/Off sur On, les yeux d'Alpha 1S vont s'allumer en bleu. Ceciindique qu'il est
sous tension et en attente.

Appuyez sur le bouton « Reset/Start » et Alpha 1S va entrer dans sa position de « Reset », les bras écartés
et les piedsjoints (comme montré ci dessous). Veuillez tenir le dos d'Alpha pour éviter qu'il tombe
lorsqu'ilentre en position de « Reset ». Les articulationsd'Alpha sont rigides lorsqu'il est en utilisation.
Veuillez donc ne pas forcer sur ses articulations, pour éviter tout dommage.

Veuillez ensuite activer I'option Bluetooth sur votre Smartphone et ouvrir I'application Alpha 1S pour
faire fonctionner le robot.

Position de réinitialisation

;!

Vue de face Vue de coté

Utiliser Alpha 1S

Sivous souhaitez saisir I'Alpha pendant
que vous |'utilisez ou si vous souhaitez le
réinitialiser, prenez-le par le dos pour
éviter de I'endommager.

© Note

- Avant d'appuyer sur « Reset/Start », tenir Alpha 1S éloigné de votre visage et vos yeux. De
plus, ne pas insérer vos doigts ou tout autre objet dans les articulations du robot.

- Veuillez éteindre Alpha 1S dés qu'il semble ne pas fonctionner correctement.

- Ne pas faire fonctionner Alpha 1S prés d'un bord de table, un escalier, prés d'un escalier ou
tout autre endroit ou il pourrait tomber. La garantie ne couvre pas ce genre de dommage.



Dépannage Dépannage

Probléme 1 : Le logiciel de contrdle ne fonctionne pas normalement Probléme 5 : Lorsqu'Alpha 1S est connecté a I'ordinateur, il ne peut pas étre contrélé ou ne peut pas
Solution 1 : L'environnement du logiciel n'est pas correctement configuré. Veuillez insérer le CD ou télécharger de programmes.

téléchargezdepuis notre siteinternetle programme et le réinstallerainsique I'environnement . Solution 1 : Le cable de connexion est mal connecté ou défectueux. Veuillez le rebrancher ou le remplacer.
NET Framework 3.5. Solution 2 : Le programme d'Alpha 1S a crashé, veuillez redémarrer le robot.

Solution 2 : 1ly a une erreur dans le systéme de votre ordinateur, veuillez le redémarrer. Solution 3 : La batterie est déchargée, veuillez le charger.

Probléme 6 : Aprés avoir téléchargé un programme, Alpha 1S ne marche pas correctement.

Solution 1 : La batterie est déchargée, veuillez la charger.

Solution 2 : Certains cables entre les articulations d'Alpha pourraient étre endommagés ou sectionnés.
Veuillez vérifier si tous les cables sont bien connectés et opérationnels.

Solution 3 : Il pourrait y avoir un probléme avec la syntaxe du programme.

Probléme 2 : Lorsque je démarre Alpha 1S, la connexion a mon ordinateur est anormale.
Solution 1 : Il manque le Driver CP210X a Alpha. Celui-ci est téléchargeable sur notre site internet.
Solution 2 : Le cable entre Alpha est I'ordinateur est mal connecté.

Probléme 3 : Alpha 1S ne peut étre « Reset » aprés avoir été démarré.

Solution 1 : La batterie est déchargée, veuillez la charger.

Solution 2 : Certains cables entre les articulations d'Alpha pourraient étre endommagés ou sectionnés.
Veuillez vérifier si tous les cables sont bien connectés et opérationnels.

Probléme 7 : Mon smartphone ne peut pas contréler le robot.
Solution : Veuillez redémarrer le robot et le smartphone

Probléme 4 : Lorsque le robot est en « Reset » certaines articulations ne fonctionnent pas.
Solution 1: Certains cdbles entre les articulations d'Alpha 1S pourraient étre endommagés ou sectionnés.
Veuillez vérifier si tous les cables sont bien connectés et opérationnels.




Dépannage

Probléme 8 : Mon smartphone ne peut pas se connecter au robot.

Solution 1 : Le robot n'est pas sous tension.

Solution 2 :I1lyaplusd'unrobotetle smartphone se connecte au mauvais robot. Veuillez vérifier
I'adresse MAC du robot connecté et celui que vous voulez controler.

Solution 3 : La distance entre le robot et le smartphone est trop grande.

Probléme 9 :ladanse d'Alpha 1S n'est pas stable.
Solution 1 : La batterie n'est pas assez chargée.
Solution 2 : L'articulation doit étre remplacée.
Solution 3 : Alpha doit étre re-calibré.

Probléme 10 : Je ne peux pas accéder alaliste d'action Ul lorsque je connecte le robot.
Solution 1:1In'yapasdecarte MIRCO SD dans le robot.
Solution 2 : La carte SD est mal connectée.

Garantie

Fichier de l'utilisateur

Modele du produit

Nom de l'utilisateur

Contact

Fichier de I'utilisateur

N° de série du produit

Date d'achat

www.ubtrobot.com

Date de la garantie

Description de la panne et de la méthode de résolution

Date de réalisation

Signature du consommateur




Termes de la garantie

Veuillez remplir avec soin cette carte aprés avoir acheté Alpha 1S. Lisez les termes de
garantie ci dessous pour vous assurer de la validité de votre garantie.

1. Gardez cette carte dans un endroit sir aprés I'achat du produit, et demandez a votre vendeur un
tampon de confirmation.

2. La carte de garantie est requise lors du contact avec le Service aprées vente

3. Assurez vous que les informations contenues dans ces garanties sont exactes. Dans le cas contraire,
la garantie pourrait étre invalidée.

4. Ladurée de la garantie est de 1 an (concerne uniquement Alpha 1S et non ses accessoires). Pendant
cette période, les consommateurs ont le droit a une réparation gratuite de leur produit. Cependant,
silapanne est due a un désastre naturel ou a une mauvaise manipulation de I'utilisateur, le droit a la
réparation gratuite est annulé et le consommateur sera facturé.

Les consommateurs seront facturés pour le service rendu pendant I'année suivant |'acte
d'achat dans les circonstances suivantes :

1. La panneestdue parunnon-respect desinstructions
2. La panne est due a une mauvaise manipulation (liste non exhaustive):
-Une pannedueauneirrégularité dans|'approvisionnement en énergie.
-Une panne due a un matériau étranger dans le produit
-Une panne ou un dommage causé par un choc externe ou une chute
-Dommage ou perte d'élément apres un démontage par I'utilisateur
-Dommage externe ou difformité causée par un liquide corrosif, peinture, etc...
-N'importe quel disfonctionnement causé par un événement extérieur ou une mauvaise maitrise
du produit
-Echange de parties consommables, comme la batterie
3. Une pannedueaunservice non-autorisé par I'entreprise, modification du produit, ou sceau de
produit cassé
4. Vieillissement, rayures ou égratignures de la surface du produit.

Lorsque la garantie expire, I'utilisateur peut bénéficier du service de réparation, mais qui
lui sera facturé

;
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